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Allmédnt om ISS

ISS — Ett internationellt samarbetsavtal

i f A : b
n internationella rymdstationen fotograferad fran rymdféa

Den internationella rymdstationen &r ett samar-
betsprogram mellan USA, Ryssland, Kanada,
Japan och tio medlemslander fran den europeiska
rymdorganisationen (Belgien, Danmark, Frank-
rike, Tyskland, Italien, Nederlanderna, Norge,
Spanien, Sverige och Schweiz).

Det styrs av ett internationellt férdrag som
signerades av dessa medlemslander den 29
januari 1998 och bendmns ISS Intergovernmental
Agreement. Fordraget ger ramen for hur en
permanent bebodd civil rymdstation for fredliga
syften ska designas, utvecklas, drivas och
anvandas.

Dessutom galler en tvaparts Gverenskommelse,
Memoranda of Understanding, mellan NASA och
var och en av de fyra partnerrymdorgani-
sationerna: den europeiska rymdorganisationen
(ESA), den ryska federala rymdorganisationen
(Roscosmos), den kanadensiska rymdorgani-
sationen (CSA) och den japanska rymdorgani-
sationen (JAXA). Overenskommelsen beskriver
de olika organisationernas ansvarsomraden,
skyldigheter och rattigheter gallande ISS.

rjan iscovery efter avdockning vid uppdrg STS-119 den 25 mars 2009.

T i

De internationella samarbetslandernas nationella
lagar galler &ven fér ISS-enheterna i
omloppsbana. Det omfattar t.ex. omraden som
brottsarenden, ansvarsfragor och skydd av
immateriella rattigheter.

Memoranda of Understanding beskriver vilka
nyttjanderattigheter som galler. Den europeiska
rymdorganisationens har fatt 8,3 % av
rymdstationens nyttjanderesurser, dvs. 8,3 % av
beséttningstiden, vilket motsvarar ungefar 13
timmar per vecka. Som kompensation for att
NASA och CSA tillhandahaller resurser (energi,
robotutrustning, kylsystem, telekommunikationer,
etc.) till Columbus-laboratoriet stéller Europa 49 %
av laboratoriets nyttjanderesurser till foérfogande
for NASA och 2 % for CSA.

ESA och rymdstationens andra internationella
samarbetspartners har mdjlighet byta eller sélja
sina oanvanda nyttjanderattigheter, dels till
varandra men ocksa till andra parter som inte
ingdr i rymdstationens program.

© Evuropean Space Agency - Augusti 20089 _ 79 —




/-esa

Allmdnt om ISS

ISS och Europas framsta bidrag

Columbus-laboratoriet

Columbus séndes upp i februari 2008 och &r ESA:s
forskningslaboratorium pa den internationella
rymdstationen. Pa laboratoriet finns plats for
forskningsutrustning inom omradena for material-
vetenskap, vatskefysik och naturvetenskap.
Dessutom kan en lastplattform pa utsidan av
laboratoriet bara experiment och material inom
omradena for rymdvetenskap, jordobservation,
teknologi och innovationsvetenskap. Columbus ar
permanent pakopplad till den internationella rymd-
stationen via en annan europabyggd modul, Nod 2.
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Det europelska Columbus-laboratoriet (till hdger) kopplat till den europeiska Nod 2. (Bild:NASA)

Nod 2 och Nod 3

Noder ar trycksatta moduler som binder samman
ISS olika forsknings-, bonings-, kontroll- och
dockningsmoduler. Noderna anvands for att
kontrollera och fordela resurser mellan de
sammanlankade modulerna. ISS kommer att ha
tre noder. Nod 1, som kallas Unity, utvecklades av
NASA. Det blev den andra ISS-modulen i
omloppsbana efter att den sdndes upp i december
1998. Nod 2 och Nod 3 utvecklades under ett
ESA-kontrakt med europeisk industri dar Thales
Alenia Space ar huvudentreprendr.
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Nod 2 blev den forsta europeiska noden som
séandes upp den 23 oktober 2007. Den fungerar
som sammanlankningspunkt for det europeiska
Columbus-laboratoriet, det amerikanska Destiny-
laboratoriet och det japanska Kibo-laboratoriet.
Den kommer ocksd vara fastpunkt for den
japanska transportfarkosten HIl, bara en
dockningsadapter fér den amerikanska rymdfarjan
och fungera som fastpunkt fér MPLM (Multi-
Purpose Logistics Module). MPLM é&r en trycksatt
lastcontainer som transporteras i rymdfarjans
lastrum. | Nod 2 finns ocksa en arbetsbasstation
for rymdstationens "Remote Manipulator System”,
en kanadensisk robotarm pa ISS som har namnet
Canadarm 2.

Nod 3 kommer att bli den andra europeiska noden
som anlander till ISS och den ska fastas till den
amerikabyggda Nod 1 som séndes upp till ISS i
december 1998. Planen ar att sanda upp Nod 3
med STS-130 i februari 2010. Den port pa Nod 3
som vetter mot jorden kommer att fungera som
sammanlankningspunkt fér den europabyggda
Cupola-enheten.

Agarskapet for Nod 2 har oéverforts, och kommer
for Nod 3 att 6verforas, till NASA inom ramen for
bytesavtalet mellan ESA och NASA.

Den forsta Automated Transfer Vehicle "Jules Verne” efter avdockning fran ISS den 5 september 2008. (Bild: NASA)

Automated Transfer Vehicle (ATV)
Automated Transfer Vehicle &r Europas
obemannade transportfarkost for I1SS. Fran den
europeiska rymdbasen i Kourou i Franska Guyana
sandes den upp forsta gangen den 9 mars 2008.
Den kan ta upp till 7,5 ton last till ISS, lyfta
stationen till en omloppsbana pa hogre altitud och
transportera bort 5,5 ton avfall fran stationen. Den
mater 10,3 meter pa langden och har en diameter
pa 4,5 meter. Farkosten far den elkraft den
behdver fran solpaneler som spanner éver mer an
22 meter. Lasten som transporteras &r bl.a.
trycksatt last, vatten, Iuft, kvave, syre och
drivmedel for attitydkontroll.

Den europeiska robotarmen (ERA)

Den europeiska robotarmen eller ERA &r en
robotarm vars funktion &r att installera solpaneler
pa den ryska delen av ISS.

Den fungerar dessutom som ett inspektions-
verktyg p& den ryska delen av ISS och kan
anvandas for ytterligare pébyggnads- och
ersattningsuppgifter pa stationens utsida, sdsom
pa den ryska forskningsmodulen och MPLM. Den
11 meter langa ERA fungerar ocksa som stod- eller
forflyttningsenhet for astronauterna nér de arbetar
under rymdpromenaderna. Den har en omfattande
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Den europeiska robotarmen (ERA). (Bild: ESA/D. Ducros)

réackvidd och kan ta sig runt den ryska delen av
stationen. | omloppsbana kan den hantera en
massa av upp till 8000 kg. Man har planerat for att
sénda upp ERAtill ISS under 2011.

Datahanteringssystem (DMS-R

Det europabyggda datahanteringssystemet. (Bild: ESA)

Europas datahanteringssystem DMS-R blev i juli
2000 den forsta europeiska hardvaruenheten pa
ISS. Systemet bestar av tre feltoleranta datorer
och tvd kontrollposter. Det ar “hjarnan” eller
kontrollcentret for den ryska delen av ISS och det
kontrollerar och reglerar en stor del av de
nodvandiga och grundlaggande funktionerna pa
stationen. Bland annat skoéter det styrning,
navigering och kontroll av hela ISS, felhantering
och aterstallning samt kontroll av andra ISS-
system och subsystem.

Observationsmodulen

’q

Cupola

Ritning av observationsmodulen Cupola fastsatt till Nod 3. (Bild:
ESA/D. Ducros)

Cupola ska bli ett panoramakontrolltorn fér den
internationella rymdstationen, en kupolformad
modul med fonster. Fran fonstren kan man
observera och styra olika operationer pa
stationens utsida. Det ar ett trycksatt
observations- och arbetsutrymme med
kommando- och kontrollarbetsstationer samt
annan hardvara.

Fran robotarbetsstationen kan astronauterna
kontrollera rymdstationens robotarm som hjalper
till med fastsattning och pabyggnad av stationens
olika enheter. Men Cupola ska inte bara fungera
som arbetsstation. Med en klar utblick éver jorden
och olika himlakroppar kommer Cupola att kunna
anvandas for vetenskapliga syften inom
omradena for jordobservation och rymdvetenskap.
Med sina fonster ger det ocksa besattningen
positiva upplevelser. Man planerar att sanda upp
Cupola till ISS under STS-130 tillsammans med
Nod 3 i februari 2010.
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